
配膳ロボットBUDDY利用方法 （表）

電源の起動

終了

画面左下の電源ボタンから
「終了」を選択

保護のためバッテリーを抜いて
保管してください

【確認】後頭部の赤いボタンが
[OFF]になっていること

【確認】バッテリーを挿入

バッテリ下のスイッチを押す

この画面になったらOK

必ず所定の位置に所定の向きで
ロボットを「設置」して下さい

配膳先での待機時間

トラブルの際のお電話

050-5577-6425
SOCIAL 

ROBOTICS Inc
担当：浅野・後藤

お願い事項

本体の電源が[20%]を切ったら
バッテリの交換をお願いします。

左の青いバーからメニューを引き出す

「拠点走行」を選択

待機時間を設定して「セット」



配膳ロボットBUDDY利用方法 （裏）

ルート外れの際

ロボットの前に
床のマーカーが

２個くるように

ロボットを手動で移動してください

その他トラブル

再起動してください

再起動できない場合は
下記までご連絡ください

トラブルの際のお電話

050-5577-6425
SOCIAL 

ROBOTICS Inc
担当：浅野・後藤

「元の経路に復帰」を押すと
移動を続けます

床のマーカーが
万が一はがれた場合は
所定の番号の位置に
貼りなおしてください

床のマーカーは
耐水性ですので

掃除等は問題ございません

ロボットを手動で移動させる場合

ロボットを移動する際は、必ず左右のブレー
キ解除スイッチを同時に押しながら動かして
ください。

ブレーキ解除スイッチを押している間は、ロ
ボットのブレーキが解除され、軽く押すだけ
でロボットの移動ができるようになります。

スイッチを押しながら、ロボットを目的のと
ころまで動かします。


